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附件 1：

2021 年河北省职业院校（高职）智能无人机装调与应用

技能大赛赛项规程

一、竞赛内容
本次竞赛采用团体竞赛方式进行，参赛队由 2名选手和 1名指导老师组成，竞赛时仅

由参赛选手参与，指导老师不得进入竞赛区域。参赛选手相互配合，各参赛队按照竞赛任

务书的要求，在规定时间内完成以下工作任务。

1、科目训练仿真飞行模块：

i. 选手需要在规定的时间完成规定的飞行科目仿真考试，考核项目与无人

机驾驶员执照实操飞行考核内容相同；

ii. 考核完成后进行自动评分，团队两人均需进行考试，取 2 人总成绩的平

均分作为本模块最终成绩。

2、无人机装调飞行模块：

i. 选手需在规定时间内完成无人机的组装、调试，裁判发出结束指令后，

所有选手需全部起立手背后待裁判检查并给出分数；

ii. 将组装调试好的无人机放置在规定的考试区域起飞点，待裁判发出起飞

指令后选手即可离地起飞（定高模式），将飞机降落到指定位置。

3、集群编队竞赛模块：

i. 根据现场布置，选手入场进行测量数据、编程、仿真、 调试及飞行任

务，无人机需要运输红、黄、绿三种颜色的货物到对应的降落区域；

ii. 飞行结束后，选手需将设备全部整理，恢复现场至比赛前状态。

4、任务时间及权重

二、任务说明
1、科目训练仿真飞行模块：

1) 科目项目：水平 360°自旋、水平 8字飞行；

竞赛内容 竞赛流程 单项满分（分） 时间（分钟）

科目训练仿真飞行 模拟器飞行 10/人 10

无人机装调飞行
无人机组装与调试 25 40

无人机飞行测试 15 5

集群编队竞赛
测量数据，编程仿真、完成“货物”

的运输 40 45
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2) 评分标准：本模块评分以软件自动评分的百分之 10%为准；

3) 比赛用时：总时间为 10分钟，两名选手比赛时间各为 5分钟，超时未完成则立即停止

比赛，分数计 0分或以软件评分为准；

4) 最终成绩：两名同学均进行水平 360°自旋、飞行水平 8 字飞行，取两位参赛选手总

成绩的平均分，计入最终成绩；

5) 比赛等级：裁判长现场公开进行抽取水平 360°自旋、水平 8字飞行科目等级难度；

6) 比赛过程参赛选手操作导致无人机损坏分数计 0分或以软件评分为准。

2、无人机装调飞行模块

1) 由 2 名参赛选手合作完成无人机机身结构系统、动力系统、控制系统、载荷系统的组

装、接线工作，由裁判员检查无人机组装完成度和工艺；

2) 使用大赛组委会提供的地面站软件，对无人机系统进行精确调试，包括加速度计校准、

磁罗盘校准、遥控器校准，并需要达到比赛设置的标准值；

3) 将无人机放在指定位置起飞，按照指定路线，飞行至目标点降落，任务总时长 45 分钟。

3、集群编队竞赛模块

1) 比赛过程中选手需在现场完成编程、仿真、调试及飞行任务，计时 45 分钟；

2) 基站将由工作人员进行摆放及标定，选手直接入场进行按规则测量数据、编程、飞行

即可；

3) 任务相关规则：

1 无人机需要运输红、黄、绿三种颜色的货物到对应的降落区域，每架无人机单次

仅允许运输 1个货物，否则该次飞行不得分；

2 选手需要通过现场测量相关数据，进行编程，最终控制无人机根据场地规定的路

径进行货物的运输，不同颜色的货物仅能走相应颜色的路径，且路径难度设置为红>黄>绿；

3 编程完成后需进行仿真测试；

4 不同路径可能出现的障碍物如附件 2所示；

5 运输三种不同颜色的货物得分不同，分数设置为红>黄>绿，具体分数请参考评分

细则；

6 无人机灯的颜色需要与运输货物的颜色一致；

7 运输货物数量要求：至少携带 2个绿色、2个黄色货物，否则当次飞行不计分数；

8 货物运输完成后，无人机需按照序号降落区域进行降落，降落以无人机正投影，2

个及以上电机（含压线）在区域内为合格；

9 无人机降落后，选手需将设备全部整理，恢复飞行区现场至比赛前状态；

10 实际飞行过程中无人机间不得碰撞，如本次飞行发生撞击裁判需要扣除相应分值；

11 每队仅有 1次运输（实际飞行）机会；

12 单次起飞无人机数量必须为 8架。

三、评分细则
比赛内容 分值组成（分） 评分要点 分值 说明

无人机装调飞

无人机装

调飞

无 人 机

组装
15 机身结构完整

5分（每缺一颗

螺丝扣 0.5 分，

直至扣完 5分为

考试时间截至时，裁判检

查考生机身结构，缺少螺丝部

分按相应规则扣分
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比赛内容 分值组成（分） 评分要点 分值 说明

止）

机身连接线连接

4分（每错一根

线扣 0.5 分，直

至扣完 4分为

止）

考试时间截至时，裁判检

查考生飞机连线部分，如有接

线连错即扣取相应分数

螺旋桨安装 3 分

考试时间截至时，裁判检

查考生飞机螺旋桨漏安、错安

即扣分

飞控减震球安装 3 分

考试时间截至时，裁判检

查考生飞控减震球，发现漏

安、错安即扣分

无 人 机

调试
10

横滚轴水平误差 4 分

考试时间截至时，听从裁

判指令连接飞控，发现横滚轴

水平误差超过±2°即扣分

俯仰轴水平误差 4 分

考试时间截至时，听从裁

判指令连接飞控，发现俯仰轴

水平超过±2°即扣分

磁罗盘校准 2 分

考试时间截至时，听从裁

判指令连接飞控，发现磁罗盘

校准值超过±300 即扣分

无人机

飞行测

试

15

解锁 2 分
飞机放在起飞点15S内未

解锁视为解锁失败，即扣分

起飞稳定性 3 分

飞机在定高模式起飞的

瞬间至悬停高度的过程中，机

身有完全超出飞行范围的状

态即扣分

飞行路线 6 分
无人机没有按照指定路

线飞行即扣 6 分

降落精度 4 分

飞机到达降落点，降落至

地面后有2个或以上脚架完全

超出指定范围即扣分

室内编队飞行

编程仿

真
10

降落坐标 6 分

无人机降落坐标，应与机身序

号一致，否则每架扣一分，扣

完为止

该设备 RGB 灯光和携带

“货物”颜色是否一致
4 分

单架无人机RGB灯颜色与该设

备携带“货物”的颜色一致，

否则每架扣 1 分，扣完即止

实飞过

程
18 实际起飞 2 分

8 架无人机全部起飞，每少

1 架扣 1 分，扣完即止（至

少 携带 2 个绿色、2 个黄

色货 物，否则该项不得分）
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比赛内容 分值组成（分） 评分要点 分值 说明

实际路线飞行（含障碍

物）
5 分

8 架无人机应按照规定路线

飞行（含障碍物），否则每 架

扣 1 分，扣完即止（至少 携

带 2 个绿色、2 个黄色货

物，否则该项不得分）

降落精度 6 分

无人机 2 个及以上电机正投

影在对应降落圆环内（含压

线），否则每架扣 1 分，扣

完即止

飞行安全 5 分
飞行过程中，无人机间发生碰

撞，一次性扣 3分

运输货

物
9 成功运送货物的数量 9 分

成功运输货物至降落区域（含

圆环外），根据运输数量计分，

红色货物 1.5 分/个、黄色货

物 1分/个、绿色货物 0.5 分/

个

设备整

理
3 恢复场地及设备 3 分

比赛完成后飞行场地应恢复

至赛前状态，否则不得分



5

附件 2：

一、集群编队比赛场地

图 1 整体场地示例

示意图说明：

图 2 飞行场地
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1) 使用室内场所，场内设有编程区和飞行区；

2) 飞行区内含有起飞区、运输区及降落区；

3) 起飞区与降落区内有 8 个直径 50cm 圆环，不区分颜色及序号， 但有

序号 0-7，用以放置飞机或供飞机降落；

4) 每个圆环的圆心坐标将在比赛时进行公布；

5) 每个运输区的范围、路径及障碍物的坐标需在比赛时自行量

图 3 路径示例

序号 名称 图片 穿过方式 备注

1 拱门 穿过拱门

1、尺寸仅供参考，实际尺寸以

现场测量为准；

2、不同路径中放置的障碍物种

类、数量会有不同，以现场为
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准

2 圆门 穿过圆环

3 刀旗 环绕一圈

4 重力门 从下往上穿过

图 4 障碍物列表
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